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Description 

La presente invention se rapporte a un engin agricole comportant un vehicule 
porteur et plusieurs unites de travail destinees a couper un produit sur pied, 
lesdites unites de travail etant liees audit vehicule porteur. 
5 II existe dans l'etat de la technique une faucheuse automotrice comportant un 

vehicule porteur et trois unites de travail. Ledit vehicule porteur est destine a 
supporter et a entrainer lesdites unites de travail. Pour ce faire, ledit vehicule 
porteur comporte notamment un chassis, un moteur, et un poste de pilotage. 
Lesdites unites de travail sont quant a elles destinees a couper un produit sur pied 
10 tel que de l'herbe par exemple. Cette faucheuse automotrice connue comporte plus 
precisement une unite de travail frontale et deux unites de travail laterales. Vue 
suivant un sens d'avance, l'unite de travail frontale est disposee en avant dudit 
vehicule porteur. Les unites de travail laterales sont disposees derriere l'unite de 
travail frontale, de part et d'autre de la zone travaillee par cette derniere. Ainsi, 
15 cette faucheuse automotrice connue a une largeur de travail pouvant atteindre 9 , 
metres. En position de transport, l'unite de travail frontale est eloignee du sol par 
un mouvement de translation sensiblement vertical. Lesdites unites de travail 
laterales sont quant a elles approchees d'un plan vertical median dudit vehicule. 
porteur par un mouvement de pivotement. De ce fait cette faucheuse automotrice 
20 connue peut passer d'une largeur d'environ 9 metres au travail a une largeur 
d'environ 3 metres au transport. Une telle r6duction de largeur est necessaire pour 
etre autoris6 a circuler sur la voie publique. 

Le but de la pr6sente invention est d'obtenir un engin agricole permettant 
une largeur de travail accrue tout en respectant, en position de transport, la 
25 legislation reglementant la circulation sur la voie publique. 

A cet effet, l'engin agricole selon la presente invention est caracterise par le 

fait qu'il comporte : 

- au moins deux unites de travail frontales disposees, lors du travail et 
vues suivant une direction d'avance, en avant dudit vehicule porteur, 
30 et 




- au moins deux unites de travail laterales disposees, Iors du travail, de 
part et d'autre d'une zone de travail desdites unites de travail 
frontales, 

lesdites unites de travail frontales et lesdites unites de travail laterales pouvant etre 
5 deplacees par rapport audit vehicule porteur pour occuper une position de 
transport ou une position de travaiL 

D'autres caracteristiques de Pinvention, a considerer separement ou dans 
toutes leurs combinaisons possibles, apparaitront encore dans la description 
suivante de plusieurs exemples de realisation non limitatifs de Finvention 
10 representes sur les dessins annexes sur lesquels : 

- la figure 1 represente, en vue de dessus et en position de travail, un 
premier exemple de realisation d'un engin agricole selon la presente 
invention, 

- la figure 2 represente, egalement en vue de dessus, le premier exemple de 
1 5 realisation de la figure 1 en position de transport, 

- la figure 3 represente, vu de derriere et a une autre echelle, le premier 

exemple de realisation de la figure 1 en position de transport, 

- la figure 4 represente, en vue de dessus, le premier exemple de realisation 

de la figure 1 dans une premiere configuration de travail, 
20 - la figure 5 represente, en vue de dessus, le premier exemple de realisation 

de la figure 1 dans une deuxieme configuration de travail, 

- la figure 6 represente, en vue de dessus et en position de travail, un 
deuxieme exemple de realisation d'un engin agricole selon la presente 
invention, 

25 - la figure 7 represente, en vue de dessus, le deuxieme exemple de 

realisation de la figure 6 en position de transport, 

- la figure 8 represente, en vue de dessus, le deuxieme exemple de 
realisation de la figure 6 dans une configuration de travail, 

- la figure 9 represente une vue partielle d'un troisieme exemple de 
30 realisation d'un engin agricole selon la presente invention en position de 

travail, 




- la figure 10 represente, en vue de dessus, un quatrieme exemple de 
realisation selon la presente invention dans une premiere configuration de 
travail, 

- la figure 11 represente, en vue de dessus, le quatrieme exemple de 
realisation de la figure 10 dans une deuxieme configuration de travail, 

- la figure 12 represente une vue partielle, de derriere et a une autre echelle, 

du quatrieme exemple de realisation dans la premiere configuration de 
travail, 

- la figure 13 represente une vue partielle, de derriere et a une autre echelle, 

du quatrieme exemple de realisation dans la deuxieme configuration de 
travail. 

La figure 1 represente, en vue de dessus, un engin agricole (1) se deplacant 
suivant une direction et un sens d'avance indique par la fleche (2). Dans la suite de 
la description, les notions suivantes "avant" et "arriere", "devant" et "derriere" sont 
definies par rapport au sens d'avance (2) et les notions "droite" et "gauche", sont 
definies en regardant ledit engin agricole (1) de Tarriere dans le sens d'avance (2). 

Ledit engin agricole (1) comporte un vehicule porteur (3) et des unites de 
travail (4, 5). Lesdites unites de travail (4, 5) sont destinees a couper un produit 
sur pied tel que de l'herbe par exemple. Pour sa part, ledit vehicule porteur (3) est 
destine a entralner et a supporter au moins partiellement lesdites unites de travail 
(4, 5). 

Ainsi d'une maniere connue de l'homme de l'art, ledit vehicule porteur (3) 
comporte un chassis reposant sur le sol au moyen de quatre roues (15a, 15b). 
Lesdites quatre roues (15a, 15b) sont avantageusement directrices afin de doter 
ledit engin agricole (1) d'une maniabilite remarquable. II est dgalement prevu un 
moteur et une transmission permettant audit vehicule porteur (3) d'etre autonome. 
D'une maniere preferentielle, ladite transmission rend motrices lesdites quatre 
roues (15a, 15b). D'une maniere egalement preferentielle, ledit moteur est en sus 
capable d'animer lesdites unites de travail (4, 5). La transmission de puissance 
dudit moteur auxdites unites de travail (4, 5) se fait au moyen d' elements de 
transmission mecaniques et/ou hydrauliques connus de l'homme de Part. Ledit 




vehicule porteur (3) comporte un poste de pilotage (6) permet a un conducteur de 
diriger F ensemble dudit engin agricole (1). 

Chaque unite de travail (4, 5) comporte quant a elle un dispositif de coupe 
reposant au moins partiellement sur le sol lors du travail. D'une maniere connue 
5 de Fhomme de Tart, ledit dispositif de coupe se compose d'une multitude 
d'organes de coupe entraines en rotation autour d'un axe respectif dirige vers le 
haut. La trajectoire decrite par lesdits organes de coupe en rotation a ete 
representee par des cercles en pointilles (16). Un tel dispositif de coupe est connu 
de Fhomme de Fart, il ne sera done pas decrit davantage. 
10 Selon la presente invention, ledit engin agricole (1) comporte 

avantageusement : 

- au moins deux unites de travail frontales (4a, 4b) disposees, lors du 
travail et vues suivant ladite direction d'avance (2), en avant dudit 
vehicule porteur (3), et 
15 - au moins deux unites de travail laterales (5 a, 5b) disposees, lors du 

travail, de part et d'autre d'une zone de travail (1 8) desdites unites de 
travail frontales (4a, 4b). 
De plus, lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et lesdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) peuvent avantageusement etre deplanes par rapport audit 
20 vehicule porteur (3) de maniere a occuper une position de transport ou une 
position de travail. 

Dans le premier exemple de realisation represents sur les figures 1 a 5, ledit 
engin agricole (1) comporte deux unites de travail frontales (4a, 4b) et deux unites 
de travail laterales (5a, 5b). 

25 En position de travail telle que representee sur les figures 1, 4 et 5, lesdites 

unites de travail frontales (4a, 4b) sont disposees transversalement a ladite 
direction d'avance (2) et de preference dans le prolongement Fune de F autre. 
D'une maniere avantageuse, lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) sont 
disposees de maniere a ce que leurs zones de travail respectives (17a, 17b) se 

30 chevauchent quelque peu. De ce fait, le produit sur pied sera parfaitement coupe 
sur Fintegralite de la zone de travail (18) couverte par lesdites unites de travail 
frontales (4a, 4b). En position de travail, lesdites unites de travail frontales (4a, 




4b) sont de preference disposees symetriquement par rapport a un plan vertical 
median dudit vehicule porteur (3). A la lumiere de la figure 1 et d'une maniere 
egalement avantageuse, la largeur de ladite zone de travail (18) est superieure a la 
largeur (19) au sol dudit vehicule porteur (3). Ainsi lors du travail ledit vehicule 
5 porteur (3) n'ecrase pas le produit sur pied. 

En position de travail telle que representee sur les figures 1, 4 et 5, lesdites 
unites de travail laterales (5a, 5b) sont egalement disposees transversalement a 
ladite direction d'avance (2) et avantageusement dans le prolongement Tune de 
1'autre. D'une maniere preferentielle, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) 

10 sont en sus disposees de maniere k ce que leurs zones de travail respectives (20a, 
20b) chevauchent quelque peu ladite zone de travail (18). En position de travail et 
vues suivant ladite direction d'avance (2), lesdites unites de travail laterales (5a, 
5b) sont de preference disposees en arriere desdites unites de travail frontales (4a, 
4b). De ce fait dans le premier exemple de realisation repr6sente sur les figures 1 k 

15 5, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) sont disposees en arridre dudit 
vehicule porteur (3). On obtient ainsi une bonne repartition des masses dudit engin 
agricole (1) sur les differentes roues (15a, 15b) dudit vehicule porteur (3). 

En position de travail et a la lumiere de la figure 1, lesdites unites de travail 
(4a, 4b, 5a, 5b) ainsi disposees permettent audit engin agricole (1) d'avoir une 

20 zone de travail totale (21) relativement large, A titre d' exemple non limitatif, avec 
des unites de travail (4a, 4b, 5 a, 5b) ay ant chacune une largeur de travail de 3 
metres et en tenant compte du chevauchement desdites zones de travail respectives 
(17a, 17b, 20a, 20b), ledit engin agricole (1) a une largeur totale de travail 
avoisinant 1 1,5 metres. 

25 En position de transport et a la lumiere des figures 2 et 3, lesdites unites de 

travail (4a, 4b, 5a, 5b) sont deplacees de maniere a ce que ledit engin agricole (1) 
respecte la legislation reglementant la circulation sur la voie publique. 
Actuellement en France, cette legislation limite notamment la largeur (23) dudit 
engin agricole (1) a 3 metres et la hauteur (24) dudit engin agricole (1) a 4 metres. 

30 A cet effet dans le premier exemple de realisation represente sur les figures 1 

a 5, chaque unite de travail frontale (4a, 4b) est liee de maniere pivotante audit 
vehicule porteur (3) au moyen d'une articulation respective (7a, 7b) d'axe dirige 




suivant Iadite direction d'avance (2). II est egalement prevu des organes de 
manoeuvre, par exemple des verins, destines a pivoter lesdites unites de travail 
frontales (4a, 4b) autour de ladite articulation respective (7a, 7b) d'une position 
sensiblement horizontal de travail a une position sensiblement verticale de 
5 transport, et inversement. En position de transport, lesdites unites de travail 
frontales (4a, 4b) sont de preference disposees symetriquement par rapport audit 
plan vertical median dudit vehicule porteur (3). A la lumiere de la figure 2, 
lesdites articulations respectives (7a, 7b) sont positionnees de maniere a ce que, en 
position de transport, lesdites unit6s de travail frontales (4a, 4b) ne depassent pas 
10 de la largeur autoris6e (23) pour circuler sur la voie publique. On peut noter que 
ledit vehicule porteur (3) respecte lui aussi ladite largeur autorisee (23). 

D'une mantere preferentielle, lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) sont 
liees au moyen desdites articulations respectives (7a, 7b) a une structure d'attelage 
(8), laquelle structure d'attelage (8) etant a son tour liee a un dispositif d'attelage 
15 frontal (9) dudit vehicule porteur (3). Ledit dispositif d'attelage frontal (9), 
represents a titre d'exemple non limitatif sous la forme d'un dispositif d'attelage 
«3 points », permet avantageusement de deplacer suivant une direction 
sensiblement verticale ladite structure d'attelage (8) et par consequent lesdites 
unites de travail frontales (4a, 4b). Ainsi lors du passage de la position horizontale 
20 de travail a la position sensiblement verticale de transport, ledit dispositif 
d'attelage (9) permet, si necessaire, de faciliter la manoeuvre en eloignant du sol 
lesdites unites de travail frontales (4a, 4b). Une fois ladite position sensiblement 
verticale de transport atteinte, ledit dispositif d'attelage (9) permet, si necessaire, 
de diminuer quelque peu la hauteur (24) dudit engin agricole (1) en abaissant 
25 ladite structure d'attelage (8). 

Dans le premier exemple de realisation represents sur les figures 1 a 5, 
chaque unite de travail laterale (5a, 5b) est liee de maniere pivotante audit 
v6hicule porteur (3) au moyen d'une articulation respective (10a, 10b) d'axe 
dirige suivant ladite direction d'avance (2). II est Sgalement prevu des organes de 
30 manoeuvre destines a pivoter lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) d'une 
position horizontale de travail a une position sensiblement verticale de transport, 
et inversement. En position de transport, lesdites unites de travail laterales (5 a, 5b) 



sont de preference dispos6es symetriquement par rapport audit plan vertical 
median dudit vehicule porteur (3). A la lumiere de la figure 3, iesdites 
articulations respectives (10a, 10b) sont positionnees de maniere a ce que, en 
position de transport, Iesdites unites de travail laterales (5a, 5b) ne depassent pas 
5 de la largeur autorisee (23) pour circuler sur la voie publique. 

Dans le premier exemple de realisation et d'une maniere particulierement 
avantageuse, chaque unite de travail laterale (5a, 5b) est en sus liee de maniere 
coulissante audit vehicule porteur (3) au rrioyen d'une articulation respective (11a, 
lib) d'axe dirige transversalement a ladite direction d'avance (2). II est egalement 
10 prevu des organes de manoeuvre destines a translater Iesdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) suivant iesdites articulations respectives (1 la, 1 lb). Chaque unit6 
de travail latdrale (5a, 5b) peut ainsi etre approchee ou eloignee dudit vehicule 
porteur (3). Lors du travail, le deplacement transversal desdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) permet avantageusement de modifier le chevauchement entre 
15 ladite zone de travail (18) desdites unites de travail frontales (4a, 4b) et les zones • 
de travail respectives (20a, 20b) desdites unites de travail laterales (5a, 5b). Une | 
telle modification du chevauchement peut etre avantageuse lorsque ledit engin , 
agricole (1) travaille en devers ou lorsqu'il travaille en suivant une courbe. De , 
maniere preferentielle, la translation de chaque unite de travail laterale (5a, 5b) 
20 suivant ladite articulation respective (11a, lib) peut etre commandee 
individuellement pendant le travail. Lors du passage en position de transport, la 
translation desdites unites de travail laterales (5a, 5b) vers ledit vehicule porteur 
(3) permet notamment de faciliter le pivotement de ces dernieres autour desdites 
articulations (10a, 10b). A la lumiere de la figure 3 lorsque Iesdites unites de 
25 travail laterales (5a, 5b) sont en position sensiblement verticale de transport, ladite 
translation suivant Iesdites articulations respectives (11a, lib) pennet egalement 
de reduire la hauteur (24) dudit engin agricole (1). 

Dans le premier exemple de r6alisation represents sur les figures 1 a 5, 
chaque unite de travail laterale (5a, 5b) est ainsi li6e de maniere coulissante a un 
30 bras porteur respectif (12a, 12b) au moyen de ladite articulation respective (11a, 
1 lb). A son tour, chaque bras porteur (12a, 12b) est lie de maniere pivotante audit 
vehicule porteur (3) au moyen de ladite articulation respective (10a, 10b). 
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D'une maniere preferentielle, lesdits bras porteurs (12a, 12b) sont lies au 
moyen desdites articulations respectives (10a, 10b) a une structure d'attelage (13), 
laquelle structure d'attelage (13) &ant liee pour sa part a un dispositif d'attelage 
arriere (14) dudit vehicule porteur (3). Ledit dispositif d'attelage arriere (14), 
5 represents a titre d'exemple non limitatif sous la forme d'un dispositif d'attelage 
« 3 points », permet avantageusement de deplacer suivant une direction 
sensiblement verticale ladite structure d'attelage (13) et par consequent lesdites 
unites de travail laterales (5a, 5b). Ainsi lors du passage de la position horizontale 
de travail a la position sensiblement verticale de transport, ledit dispositif 

10 d'attelage arriere (14) permet, si necessaire, de faciliter la manoeuvre en eloignant 
du sol lesdites unites de travail laterales (5a, 5b). 

Lesdites unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) comportent avantageusement un 
dispositif de suspension respectif (22). Lors du travail, chaque dispositif de 
suspension (22) permet d'une part de reporter au moins une partie du poids du 

15 dispositif de coupe correspondant sur ledit vehicule porteur (3). D'autre part, 
chaque dispositif de suspension (22) permet audit dispositif de coupe une certaine 
liberte de mouvement par rapport audit vehicule porteur (3). Chaque dispositif de 
coupe peut ainsi evoluer individuellement suivant une direction sensiblement 
verticale et autour d'un axe median de ladite unite de travail (4a, 4b, 5a, 5b) dirige 

20 suivant ladite direction d'avance (2). Cette liberte de mouvement permet 
avantageusement auxdits dispositif de coupe de suivre les irregularites du sol 
inddpendamment dudit vehicule porteur (3). Lorsque lesdites unites de travail (4a, 
4b, 5a, 5b) sont en position de travail, chaque dispositif de suspension (22) permet 
en sus d'eloigner avantageusement du sol chaque dispositif de coupe 

25 individuellement afin par exemple d'effectuer des manoeuvres en bout de champs 
ou d'eviter un obstacle. De tels dispositifs de suspension (22) sont connus de 
Phomme de Tart, ils ne seront done pas decrits d'avantage. 

D'une maniere preferentielle, ledit poste de pilotage (6) comporte un 
dispositif de commande lie notamment aux organes de manoeuvre desdites 

30 articulations (7a, 7b, 10a, 10b, 11a, lib). Ledit dispositif de commande est destine 
k g6rer de mani&re autonome le mouvement desdites unites de travail (4a, 4b, 5a, 
5b) lors du passage de la position de travail a la position de transport, et 




inversement. Le conducteur dudit engin agricole (1) voit ainsi avantageusement sa 
tache simplifiee. 

D'une maniere preferentielle, chaque unite de travail (4, 5) comporte 
egalement un dispositif de traitement destine a accelerer le s^chage du produit 
5 coupe par le dispositif de coupe correspondant. D'une maniere connue de 
rhomme de l'art, chaque dispositif de traitement est constitue par exemple d'un 
rotor ou de deux rouleaux contrarotatifs. 

D'une maniere particulierement avaritageuse, chaque unite de travail (4a, 4b, 
5a, 5b) comporte en sus un dispositif de convoyage respectif (25a, 25b, 26a, 26b) 
10 destine a deplacer le produit coupe par le dispositif de coupe correspondant avant 
que ledit produit coupe ne touche le sol. 

Dans une premiere configuration de travail telle que representee sur la figure 
4, le produit coupe sur ladite zone de travail totale (21) est regroupe en deux 
andains (27a, 27b). 

15 Dans une deuxieme configuration de travail telle que representee sur la;, 

figure 5, le produit coupe sur ladite zone de travail totale (21) est regroupe en un^ 

unique andain (28). 

D'une maniere particulierement avantageuse, le conducteur dudit engin, 

agricole (1) peut passer de ladite premiere configuration de travail a ladite 
20 deuxieme configuration de travail, et inversement, depuis son poste de pilotage 

(6). 

A cet effet dans le premier exemple de realisation represents sur les figures 1 
a 5, lesdits dispositifs de convoyage (25a, 25b) equipant respectivement lesdites 
unites de travail frontales (4a, 4b) comportent chacun une bande transporteuse 

25 (29a, 29b) disposee transversalement derriere lesdits dispositifs de coupe 
correspondant. Chaque dispositif de convoyage (25a, 25b) est avantageusement lie 
de maniere coulissante a ladite unite de travail frontale correspondante (4a, 4b). 
En position de travail, lesdits dispositifs de convoyage (25a, 25b) peuvent ainsi 
etre translates horizontalement et transversalement a ladite direction d'avance (2). 

30 Des organes de manoeuvre sont prevus a cet effet. D'une maniere connue de 
l'homme de l'art, chaque bande transporteuse (29a, 29b) comporte un tapis 
enrouie autour de deux cylindres. Au moins l'un desdits cylindres est entrame en 




rotation au moyen d'un moteur. Le sens de defilement desdites bandes 
transporteuses (29a, 29b) peut avantageusement etre inverse. Ledit sens de 
defilement desdites bandes transporteuses (29a, 29b) a ete represente a Paide de 
fleches sur les figures 4 et 5. 
5 Lesdits dispositifs de convoyage (26a, 26b) equipant respectivement lesdites 

unites de travail laterales (5a, 5b) comportent chacun deux bandes transporteuses 
(30a, 31a, 30b, 31b) disposees Tune au-dessus de Fautre. Lesdites bandes 
transporteuses (30a, 31a, 30b, 31b) sont disposees transversalement derriere le 
dispositif de coupe correspondant. D'une maniere connue de Phomme de Tart, 

10 chaque bande transporteuse (30a, 3 1 a, 30b, 31b) comporte un tapis enroule autour 
de deux cylindres respectifs. Au moins Tun desdits cylindres de chaque bande 
transporteuse (30a, 31a, 30b, 31b) est entraine en rotation au moyen d'un moteur. 
D'une maniere particulierement avantageuse, les bandes transporteuses inferieures 
(31a, 31b) sont avantageusement liees de maniere coulissante a ladite unite de 

15 travail laterale correspondante (5a, 5b). En position de travail, lesdites bandes 
transporteuses inferieures (31a, 31b) peuvent ainsi Stre translatees horizontalement 
et transversalement a ladite direction d'avance (2). Des organes de manoeuvre sont 
prevus a cet effet. Lesdites bandes transporteuses superieures (30a, 30b) et leurs 
cylindres respectifs conservent par contre une position fixe par rapport ladite unite 

20 de travail laterale correspondante (5a, 5b). Ledit sens de defilement desdites 
bandes transporteuses (30a, 31a ; 30b, 31b) a ete represente a Paide de fleches sur 
les figures 4 et 5. 

Dans la premiere configuration de travail, lesdits dispositifs de convoyage 
frontaux (25a, 25b) sont rapprochSs du plan vertical median dudit vehicule porteur 

25 (3). Le sens de defilement desdites bandes transporteuses (29a, 29b) est tel que 
represente sur la figure 4. Lesdits dispositifs de convoyage frontaux (25a, 25b) 
sont dimensionnes et translates de maniere k ce que le produit coupe par chaque 
unite de travail frontale (4a, 4b) soit d6pose a cote dudit vehicule porteur (3) sans 
pour autant sortir de ladite zone de travail respective (17a, 17b). Lesdites unites de 

30 travail frontales (4a, 4b) forment ainsi un demi-andain respectif (32a, 32b) de part 
et d' autre dudit vehicule porteur (3). A la lumiere de la figure 4, lesdites bandes 
transporteuses interieures (31a, 31b) desdits dispositifs de convoyage lateraux 



(26a, 26b) restent positionnees sous lesdites bandes transporteuses superieures 
respectives (30a, 30b). Ainsi lesdites bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) 
ne sont pas au contact du produit coupe. D'une maniere preferentielle, lesdites 
bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) ne sont pas entrainees dans cette 
5 configuration de travail. Par contre le sens de d6filement desdites bandes 
transporteuses superieures (30a, 30b) est tel que represente sur la figure 4. 
Lesdites bandes transporteuses superieures (30a, 30b) sont dimensionnees de 
maniere a ce que le produit coup6 par ladite unite de travail laterale 
correspondante (5a, 5b) soit depose immediatement a cote dudit demi-andain 
10 existant (32a, 32b). Le produit coupe par ladite unite de travail frontale (4a) et par 
ladite unite de travail laterale (5a) forme ainsi ledit andain (27a). De meme, le 
produit coupe par ladite unite de travail frontale (4b) et par ladite unite de travail 
laterale (5b) forme ainsi ledit andain (27b). 

Dans la deuxieme configuration de travail represente sur la figure 5, lesdits. 
1 5 dispositifs de convoyage frontaux (25a, 25b) sont eloigns du plan vertical median , 
dudit vehicule porteur (3). Le sens de defilement desdites bandes transporteuses ; 
(29a, 29b) est tel que represente sur la figure 5. Le produit coupe par chaque unit6 
de travail frontale (4a, 4b) est ainsi depose devant ledit vehicule porteur (3) pour • 
former un seul demi-andain (33). D'une maniere preferentielle, lesdits dispositifs 
20 de convoyage frontaux (25a, 25b) sont translat6s de maniere a ce que lesdites 
roues avant (15a) et les deux roues arrieres (15b) dudit v6hicule porteur (3) 
puissent passer de part et d'autre dudit demi-andain (33). A la lumiere de la figure 
5, lesdites bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) desdits dispositifs de 
convoyage lateraux (26a, 26b) sont translat6es vers le plan vertical median dudit 
25 vehicule porteur (3). Le sens de defilement desdites bandes transporteuses 
superieures (30a, 30b) et desdites bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) est 
tel que represente sur la figure 5. Le produit coupe par ladite unit6 de travail 
laterale (5a, 5b) est ainsi d'abord deplace par ladite bande transporteuse sup6rieure 
(30a, 30b) puis par ladite bande transporteuse inferieure (31a, 31b). Lesdites 
30 bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) sont dimensionnees de maniere a ce 
que le produit coupe par ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) soit 
depose immediatement a cote dudit demi-andain (33). Le produit coupe par 




lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et par lesdites unites de travail laterales 
(5a, 5b) forme ainsi ledit andain unique (28). Ledit andain (28) est 
avantageusement dispose suivant un axe longitudinal median dudit engin agricole 

5 Pour des raisons de clarte, lesdites articulations (7a, 7b), ladite structure 

d'attelage (8) et ledit dispositif d'attelage frontal (9) n'ont pas ete representes sur 
les figures 4 et 5. De meme, lesdites articulations (10a, 10b), ladite structure 
d'attelage (13) et ledit dispositif d'attelage arriere (14), lesdites articulations (11a, 
1 lb) et lesdits bras (12a, 12b) n'ont pas ete representes sur la figure 5. 

10 Les figures 6 a 8 representent un deuxieme exemple de realisation d'un 

engin agricole (101) selon la presente invention. Cet engin agricole (101) 
comporte un certain nombre d'elements qui ont ete decrits ptecedemment. Ces 
elements garderont par consequent le meme numero de repere et ne seront pas 
decrits une nouvelle fois. Elle comporte egalement un certain nombre d'elements 

1 5 qui sont comparables a des elements de V engin agricole (1) decrite ptecedemment. 
Ces elements seront affectes du meme numero de repere que ces elements 
comparables de Pengin agricole (1) mais augmente de 100. lis ne seront decrits 
que si cela severe necessaire. 

Ainsi, ledit engin agricole (101) comporte Egalement deux unites de travail 

20 frontales (4a, 4b) et deux unites de travail laterales (5a, 5b) lies k un v£hicule 
porteur (103). Vues suivant la direction d'avance au travail (2), lesdites unites de 
travail frontales (4a, 4b) sont disposes en avant dudit vehicule porteur (103). 
Lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) sont disposes en arriere desdites unites 
de travail frontales (4a, 4b). En position de travail telle que representee sur les 

25 figures 6 et 8, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) sont en sus disposes de 
part et d'autre de la zone de travail (18) desdites unites de travail frontales (4a, 
4b). 

Par contre dans le deuxieme exemple de realisation represent^ sur les figures 
6 & 8, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) sont disposees sur les cotes dudit 
30 vehicule porteur (103). De plus vu suivant ladite direction d'avance au travail (2), 
ledit vehicule porteur (103) comporte un poste de pilotage (106) dispose 
avantageusement en arriere desdites unites de travail laterales (5a, 5b). Lors du 



travail, le conducteur dudit engin agricole (101) a ainsi simultanement dans son 
champ de vision lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et lesdites unites de 
travail laterales (5a, 5b). 

Dans le deuxieme exemple de realisation, lesdites unites de travail (4a, 4b, 
5 5a, 5b) sont egalement deplacees par rapport audit vehicule porteur (103) de 
maniere a atteindre une position de transport telle que representee sur la figure 7. 

Ainsi chaque unite de travail frontale (4a, 4b) est liee de maniere pivotante 
audit vehicule porteur (103). Cette liaison a ete largement decrite dans le premier 
exemple de realisation represente sur les figures 1 a 5. 

10 Dans le deuxieme exemple de realisation represente sur les figures 6 a 8, 

chaque unite de travail laterale (5a, 5b) est liee de maniere pivotante audit 
vehicule porteur (103) au moyen d'une articulation respective (110a, 1 10b) d'axe 
dirige suivant ladite direction d'avance (2). II est egalement prevu des organes de 
manoeuvre destines a pivoter lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) d'une 

15 position horizontale de travail a une position sensiblement verticale de transport, 
et inversement. En position de transport, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) 
sont de preference egalement dispos6es symetriquement par rapport audit plan 
vertical median dudit vehicule porteur (103). A la lumiere de la figure 7, lesdites 
articulations respectives (110a, 110b) sont positionnees de maniere a ce que, en 

20 position de transport, lesdites unit6s de travail laterales (5a, 5b) ne depassent pas 
dudit gabarit (23) autorise pour circuler sur la voie publique. En position de 
transport, lesdites unites de travail latdrales (5a, 5b) sont avantageusement 
disposees entre les roues avant (15a) et les roues arrieres (15b) dudit vehicule 
porteur (103). 

25 D'une maniere particulierement avantageuse, chaque unite de travail laterale 

(5a, 5b) est en sus H6e de maniere coulissante audit vehicule porteur (103) au 
moyen d'une articulation respective (11a, lib) d'axe dirige transversalement a 
ladite direction d'avance (2). II est egalement prevu des organes de manoeuvre 
destines a translater lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) suivant lesdites 

30 articulations respectives (11a, lib). Chaque unite de travail laterale (5a, 5b) peut 
ainsi etre rapprochee ou eloignee dudit vehicule porteur (103). 




De ce fait dans le deuxieme exemple de realisation represente sur les figures 
6 a 8, chaque unite de travail laterale (5a, 5b) est liee au moyen de ladite 
articulation respective (11a, lib) a un bras porteur respectif (12a, 12b). A son 
tour, chaque bras porteur (12a, 12b) est lie au moyen de ladite articulation 
5 respective ( 1 1 Oa, 1 1 Ob) audit vehicule porteur ( 1 03). 

Dans le deuxieme exemple de realisation et d'une maniere particulierement 
avantageuse, ledit engin agricole (101) se deplace lors du transport suivant une 
direction d'avance (34) de sens oppose a ladite direction d'avance (102). Pour ce 
faire, ledit poste de pilotage (106) est avantageusement du type « a conduite 
10 inversee ». Ainsi a la lumiere de la figure 7, lesdites unites de travail (4a, 4b, 5a, 
5b) disposes a la verticale n'encombrent pas le champ de vision dudit conducteur 
lors du transport. 

Dans le deuxieme exemple de realisation, ledit engin agricole (101) peut 
travailler suivant une premiere configuration de travail ou le produit coupe sur 

15 ladite zone de travail totale (21) est regroup6 en deux andains. Cette premiere 
configuration de travail dudit engin agricole (101) n' a pas ete representee car elle 
a ete largement decrite dans le premier exemple de realisation. 

Ledit engin agricole (101) peut egalement travailler suivant une deuxieme 
configuration de travail, telle que representee sur la figure 8, ou le produit coupe 

20 sur ladite zone de travail totale (21) est regroupe en un unique andain (28). 

Dans la deuxieme configuration de travail representee sur la figure 8, lesdits 
dispositifs de convoyage frontaux (25a, 25b) sont <3k>ignes du plan vertical median 
dudit vehicule porteur (103). Le sens de defilement desdites bandes transporteuses 
(29a, 29b) est tel que represente sur la figure 8. Le produit coupe par chaque unite 

25 de travail frontale (4a, 4b) est ainsi depose devant ledit vehicule porteur (103) 
pour former un demi-andain (33). D'une maniere pr6ferentielle, lesdits dispositifs 
de convoyage frontaux (25a, 25b) sont translates de maniere a ce que lesdites 
roues avant (15a) et les deux roues arrieres (15b) dudit veliicule porteur (103) 
puissent passer de part et d' autre dudit demi-andain (33). A la lumiere de la figure 

30 8, lesdites bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) desdits dispositifs de 
convoyage lateraux (26a, 26b) sont translat6es vers le plan vertical median dudit 
vehicule porteur (103). Le sens de defilement desdites bandes transporteuses 



superieures (30a, 30b) et desdites bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) est 
tel que repr6sente sur la figure 8. Le produit coupe par ladite unite de travail 
laterale (5a, 5b) est ainsi d'abord deplace par ladite bande transporteuse superieure 
(30a, 30b) puis par ladite bande transporteuse inferieure (31a, 31b). Lesdites 

5 bandes transporteuses inferieures (31a, 31b) sont dimensionn6es de maniere a ce 
que le produit coupe par ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) soit 
depose immediatement a cote dudit demi-andain (33). Le produit coupe par 
lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et par lesdites unites de travail laterales 
(5a, 5b) forme ainsi ledit andain unique (28). Ledit andain (28) est 

10 avantageusement dispose suivant un axe longitudinal median dudit engin agricole 
(101). 

Dans le deuxieme exemple de realisation represente sur la figure 8, le produit 
coup6 par lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) est depose en avant desdites 
roues arrieres (15b). Ledit andain unique (28) atteint ainsi sa largeur finale entre 

15 lesdites roues avant (15a) et lesdites roues arrieres (15b). D'une maniere 
particulierement avantageuse, lesdites roues arrieres (15b) sont liees de maniere 
coulissante audit vehicule porteur (103) au moyen d'une articulation respective 
definissant un axe sensiblement horizontal et transversal a ladite direction 
d'avance (2). II est egalement prevu des organes de manoeuvre destines a translater 

20 lesdites roues arrieres (15b) suivant ladite articulation respective. Ainsi lesdites 
roues arrieres (15b) peuvent, si necessaire, etre eloigners dudit vehicule porteur 
(103) afin de ne pas rouler sur ledit andain unique (28). Au transport par contre, 
lesdites roues arrieres (15b) retrouvent leurs positions initiales telles que 
representees sur les figures 6 et 7 de maniere a ne pas depasser dudit gabarit (23) 

25 autoriser pour circuler sur la voie publique. 

Pour des raisons de clarte, differents elements permettant de lier lesdites 
unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) audit vehicule porteur (103) n'ont pas ete 
representes sur la figure 8. 

Les engins agricoles qui viennent d'etre decrits, ne sont que des exemples de 

30 realisation qui ne sauraient en aucun cas limiter le domaine de protection defini 
par les revendications suivantes. 




Ainsi suivant un troisieme exemple de realisation represente partiellement et 
a une autre echelle sur la figure 9, lesdites unites de travail laterales (5a, 5b) sont 
liees de maniere pivotante a un bras respectif (212a, 212b) au moyen d'une 
articulation (210a, 210b) d'axe dirigS suivant ladite direction d'avance (2). A son 

5 tour, chaque bras (212a, 212b) est lie de maniere coulissante audit v6hicule 
porteur (3) au moyen d'une articulation (211a, 211b) d'axe dirige 
transversalement a ladite direction d'avance (2). 

Suivant un autre exemple non represents, ledit engin agricole comporte trois 
unites de travail frontales disposers, lors du travail, en avant dudit vehicule 

10 porteur. Au moins une desdites unites de travail frontales est liee de maniere 
pivotante audit vehicule porteur au moyen d'une articulation d'axe dirige suivant 
ladite direction d'avance. De plus, au moins une desdites unites de travail 
frontales est liee de maniere coulissante audit v6hicule porteur au moyen d'une 
articulation d'axe dirige transversalement k ladite direction d'avance. 

15 Suivant encore un autre exemple de realisation non represente, ledit bras 

respectif est avantageusement telescopique. Ainsi d'une maniere connue en soi, la 
longueur dudit bras respectif peut Stre augmentee ou reduite. 

Les figures 10 a 13 represented un quatrieme exemple de realisation d'un 
engin agricole (301) selon la presente invention. Ce quatrieme exemple de 

20 realisation se distingue des precedents exemples de realisation decrits 
principalement au niveau des dispositifs de convoyage (326a, 326b) equipant 
lesdites unites de travail laterales (5a, 5b). En effet, chaque dispositif de 
convoyage (326a, 326b) comporte une bande transporteuse superieure (330a, 
330b) et une bande transporteuse inferieure (331a, 331b). Par contre lesdites 

25 bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) sont desormais liees de maniere 
pivotante a ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) au moyen d'une 
articulation respective (37a, 37b) d'axe dirige vers le haut. En position de travail, 
lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) peuvent ainsi etre pivotees 
dans un plan sensiblement horizontal. Des organes de manceuvre sont prevus a cet 

30 effet. Lesdites bandes transporteuses superieures (330a, 330b) du quatrieme 
exemple de realisation sont semblables auxdites bandes transporteuses superieures 




(30a, 30b) du premier exemple de realisation, elles ne seront done pas decrites 
davantage. 

Dans la premiere configuration de travail representee sur les figures 10 et 12, 
ledit engin agricole (301) regroupe le produit coupe en deux andains (27a, 27b). A 

5 cet effet, lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) restent 
positionnees sous lesdites bandes transporteuses superieures correspondantes 
(330a, 330b). Ainsi lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) ne sont 
pas au contact du produit coupe. D'une maniere prSferentielle, lesdites bandes 
transporteuses inferieures (331a, 331b) ne sont pas entrainees dans cette 

10 configuration de travail. Par contre le sens de defilement desdites bandes 
transporteuses superieures (330a, 330b) est tel que represents sur la figure 10. Le 
produit coupe par ladite unite de travail laterale (5a, 5b) est done depose 
immediatement a cote dudit demi-andain existant (32a, 32b) de maniere a creer un 
andain respectif (27a, 27b). Cette position desdites bandes transporteuses 

15 inferieures (331a, 331b) est egalement utilisee lorsque lesdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) sont mises en position de transport. 

Dans la deuxieme configuration de travail representee sur les figures 1 1 et 
13, ledit engin agricole (301) regroupe le produit coupe en un unique andain (28). 
A cet effet, lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) sont pivotees 

20 autour de ladite articulation respective (37a, 37b) vers un plan vertical median 
dudit vehicule porteur (303). La position desdites articulation (37a, 37b) est telle 
que lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 331b) puissent, aprfcs 
pivotement, emmener le produit coupe provenant desdites bandes transporteuses 
superieures correspondantes (330a, 330b). Lesdites bandes transporteuses 

25 inferieures (33 la, 33 lb) et lesdites bandes transporteuses sup6rieures (330a, 330b) 
sont entrainees suivant le sens de defilement represents sur la figure 11. Le 
produit coupe par ladite unite de travail (5a, 5b) est ainsi d'abord deplace par 
ladite bande transporteuse superieure (330a, 330b) puis par ladite bande 
transporteuse inferieure (331a, 331b). Lesdites bandes transporteuses inferieures 

30 (331a, 331b) sont dimensionnees de maniere a ce que ledit produit coupe par 
ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) soit depose immediatement 
a cote dudit demi-andain (33) form6 par lesdites unites de travail frontales (4a, 




4b). Le produit coupe par lesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et par lesdites 
unites de travail laterales (5a, 5b) forme ainsi ledit andain unique (28). 

A la lumiere de la figure 11, lesdites bandes transporteuses inferieures (331a, 
331b) permettent avantageusement de deposer ledit produit coupe derri&re lesdites 
5 roues arrieres (15b) dudit vehicule porteur (303), meme lorsque lesdites unites de 
travail laterales (5a, 5b) sont disposdes en position de travail a cote dudit vehicule 
porteur (303). 

Pour des raisons de clarte, seules lesdites unitds de travail laterales (5a, 5b) 
et lesdits andains (27a, 27b ; 28) ont ete representes sur les figures 12 et 13. 

10 D'une maniere avantageuse, chaque bande transporteuse inferieure (331a, 

331b) se compose a son tour d'une premiere bande transporteuse (35a, 35b) et 
d'une deuxieme bande transporteuse (36a, 36b). Ladite premiere bande 
transporteuse (35a, 35b) et ladite deuxieme bande transporteuse (36a, 36b) sont 
disposers dans le prolongement l'une de l'autre. De plus, ladite deuxieme bande 

15 transporteuse (36a, 36b) est liee de maniere pivotante a ladite premiere bande 
transporteuse correspondante (35a, 35b) au moyen d'une articulation respective 
(38a, 38b) d'axe au moins sensiblement horizontals 

Dans la premiere configuration de travail et a la lumiere des figures 10 et 12, 
ladite premiere bande transporteuse (35a, 35b) est sensiblement horizontal et 

20 ladite deuxieme bande transporteuse (36a, 36b) est sensiblement verticale. Une 
telle position permet notamment de reduire l'encombrement dudit dispositif de 
convoyage (326a, 326b). Ladite premiere bande transporteuse (35a, 35b) est 
disposSe au moins partiellement en dessous de ladite bande transporteuse 
superieure correspondante (330a, 330b) de maniere a ne pas entrer en contact avec 

25 ledit produit coupe. Le produit coupe est done uniquement transports par lesdites 
bandes transporteuses superieures (330a, 330b). 

Dans la deuxieme configuration de travail et a la lumiere des figures 10 et 
12, ladite premiere bande transporteuse (35a, 35b) reste sensiblement horizontale. 
Par contre ladite deuxieme bande transporteuse (36a, 36b) est desormais pivotee 

30 autour de ladite articulation (38a, 38b) de maniere a etre egalement sensiblement 
horizontale. De plus, le sens de defilement desdites premieres et deuxiemes 
bandes transporteuses (35 a, 35b, 36a, 36b) est tel que represente sur la figure 11. 




Le produit coupe est done transports pair lesdites bandes transporteuses 
superieures (330a, 330b), puis par lesdites premieres bandes transporteuses (35a, 
35b) et enfin par lesdites deuxiemes bandes. transporteuses (36a, 36b). 

A la lumiere notamment de la figure 12, Paxe de ladite articulation 
respective (38a, 38b) est confondu avec l'axe de rotation d'un desdits cylindres de 
ladite deuxieme bande transporteuse correspondante (36a, 36b). 




Revendications 

1. Engin agricole comportant un vehicule porteur (3 ; 103) et plusieurs unites 
de travail (4a, 4b 9 5a, 5b) destinees a couper un produit sur pied, Iesdites 

5 unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) etant li6es audit vehicule porteur (3 ; 103), 

caracterise par lefait que ledit engin agricole (1 ; 101) comporte : 

- au moins deux unites de travail frontales (4a, 4b) disposees, lors du 
travail et vues suivant une direction d'avance (2) dudit vehicule porteur 
(3 ; 103), en avant dudit vehicule porteur (3 ; 103), et 
10 - au moins deux unites de travail laterales (5 a, 5b) disposees, lors du 

travail, de part et d'autre d'une zone de travail (18) desdites unites de 
travail frontales (4a, 4b), 
Iesdites unites de travail frontales (4a, 4b) et Iesdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) pouvant etre deplacees par rapport audit vehicule porteur 
15 (3 ; 103) de maniere a occuper une position de transport ou une position de 

travaiL 

2. Engin agricole selon la revendication 1, caracterise par le fait que lors du 
travail et vues suivant ladite direction d'avance (2), Iesdites unites de travail 

20 laterales (5a, 5b) sont disposees en arriere desdites unites de travail frontales 

(4a, 4b). 

3. Engin agricole selon la revendication 2, caracterise par le fait que lors du 
travail et vues suivant ladite direction d'avance (2), Iesdites unites de travail 

25 laterales (5a, 5b) sont disposes en arriere dudit vehicule porteur (3 ; 103). 

4. Engin agricole selon la revendication 2, caracterise par le fait que lors du 
travail et vues suivant ladite direction d'avance (2), Iesdites unites de travail 
laterales (5a, 5b) sont disposes sur les cotes dudit vehicule porteur (3 ; 103). 

30 

5. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 1 a 4, caracterise 
par lefait qu'za moins une desdites unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) est li6e 
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de maniere pivotante audit vehicule porteur (3 ; 103) au moyen d'une 
articulation respective (7a, 7b, 10a, 10b; 110a, 110b; 210a, 210b) d'axe 
dirige suivant ladite direction d'avance (2) et qu'il est prevu des organes de 
manoeuvre destines a pivoter ladite au moins une unite de travail (4a, 4b, 5 a, 
5 5b) autour de ladite articulation respective (7a, 7b, 10a, 10b ; 1 10a, 1 10b ; 

210a, 210b) de ladite position de travail a ladite position de transport, et 
inversement. 

6. Engin agricole selon la revendication 5, caracterise par lefait que ladite au 
10 moins une unite de travail (4a, 4b, 5a, 5b) est disposee : 

- en position de travail, d'une maniere au moins sensiblement horizontale, 
et 

- en position de transport, d'une maniere au moins sensiblement verticale. 

15 7. Engin agricole selon la revendication 5 ou 6, caractirise par lefait qu'au 
moins une desdites unites de travail frontales (4a, 4b) est liee au moyen de 
ladite articulation respective (7a, 7b) a une structure d'attelage (8), laquelle 
structure d'attelage (8) etant a son tour liee audit veliicule porteur (3). 

20 8. Engin agricole selon la revendication 7, caractirise par le fait que ledit 
veliicule porteur (3 ; 103) comporte un dispositif d'attelage frontal (9) 
destine a deplacer ladite structure d'attelage (8) suivant une direction 
sensiblement verticale. 

25 9. Engin agricole selon l'une quelconque des revendications 1 a 8, caracterise 
par lefait qu'au moins une desdites unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) est liee 
de maniere coulissante audit vehicule porteur (3 ; 103) au moyen d'une 
articulation respective (11a, lib ; 211a, 211b) d'axe dirige transversalement 
a ladite direction d'avance (2) et qu'il est prevu des organes de manoeuvre 

30 destines a translater ladite au moins une unit6 de travail (4a, 4b, 5a, 5b) 

suivant ladite articulation respective (1 la, 1 lb ; 21 la, 211b). 




10. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 5 a 8 pris en 
combinaison avec la revendication 9, caracterise par le fait qu'za moins une 
desdites unites de travail laterales (5a, 5b) est liee de maniere coulissante au 
5 moyen de ladite articulation respective (11a, 1 lb) a un bras porteur respectif 

(12a, 12b), ledit bras porteur (12a, 12b) etant a son tour li6 de maniere 
pivotante au moyen de ladite articulation respective (10a, 10b ; 110a , 1 10b) 
audit vehicule porteur (3). 



10 11. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 5 a 8 pris en 
combinaison avec la revendication 9, caracterisi par le fait qu'au moins une 
desdites unites de travail laterales (5a, 5b) est liee de maniere pivotante au 
moyen de ladite articulation respective (210a, 210b) a un bras porteur 
respectif (212a, 212b), ledit bras porteur (212a, 212b) etant k son tour lie de 

15 maniere coulissante au moyen de ladite articulation respective (211a, 21 lb) 

audit vehicule porteur (3). 



12. Engin agricole selon la revendication 10 ou 11, caracterise par le fait que 
ledit bras porteur (12a, 12b; 212a, 212b) est lie au moyen de ladite 
20 articulation respective (10a, 10b ; 21 la, 21 lb) a une structure d'attelage (13), 

laquelle structure d'attelage (13) etant a son tour liee audit vehicule porteur 
(3). 



13- Engin agricole selon la revendication 12, caracterise par le fait que ledit 
25 vdhicule porteur (3) comporte un dispositif d'attelage arriere (14) destine a 

d6placer ladite structure d'attelage (13) suivant une direction sensiblement 
verticale. 



14. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 1 a 13, caracterise 
30 par le fait qu 9 i\ comporte deux unites de travail frontales (4a, 4b). 




15. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 1 a 14, caracterise 
par lefait qu'W comporte deux unites de travail laterales (5a, 5b). 

16. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 1 a 15, caracterise 
5 par le fait que ledit vehicule porteur (3 ; 103) comporte un dispositif de 

commande destin£ a gerer de maniere autonome le mouvement desdites 
unites de travail (4a, 4b, 5a, 5b) lors du passage de ladite position de 
transport a ladite position de travail, et inversenient. 



10 17. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 1 a 16, caractdrisd 
par lefait que chaque unite de travail (4a, 4b, 5a, 5b) comporte un dispositif 
de coupe respectif destine h couper un produit sur pied et qu'au moins une 
desdites unit6s de travail (4a, 4b, 5a, 5b) comporte un dispositif de 
convoyage respectif (25a, 25b, 26a, 26b ; 326a, 326b) destin6 k deplacer le 

15 produit coupe par le dispositif de coupe correspondant avant que ledit r , 

produit coupe ne touche le sol. 

18. Engin agricole selon la revendication 17, caracterise par lefait qu'au moins • 
une desdites unites de travail frontales (4a, 4b) comporte un dispositif de 
20 convoyage respectif (25a, 25b). 



19. Engin agricole selon la revendication 18, caractdrisd par le fait que ledit 
dispositif de convoyage (25a, 25b) comporte une bande transporteuse (29a, 
29b) disposee transversaiement derriere ledit dispositif de coupe 

25 correspondant 

20. Engin agricole selon la revendication 19, caractdrise par le fait qu'il est 
prevu un moteur destin6 a entramer ladite bande transporteuse (29a, 29b) 
suivant deux sens de defilement. 
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21. Engin agricole selon l'une quelconque des revendications 18 a 20, 
caractdrisd par lefait que ledit dispositif de convoyage (25 a, 25b) est lie de 




maniere coulissante a ladite unite de travail frontale correspondante (4a, 4b) 
et qu'il est prevu des organes de manoeuvre destines a translater ledit 
dispositif de convoyage (25a, 25b) horizontalement, vu en position de 
travail, et transversalement a ladite direction d"avance (2). 

5 

22. Engin agricole selon Tune quelconque des revendications 17 a 21, 
caracterise par le fait qu'zu moins une desdites unites de travail laterales 
(5a, 5b) comporte un dispositif de convoyage respectif (26a, 26b ; 326a, 
326b). 

10 

23. Engin agricole selon la revendication 22, caractdrise par le fait que ledit 
dispositif de convoyage (26a, 26b; 326a, 326b) comporte une bande 
transporteuse superieure (30a, 30b ; 330a, 330b) et une bande transporteuse 
inferieure (31a, 31b ; 331a, 331b), lesdites bandes transporteuses (30a, 31a ; 

15 30b, 31b; 330a, 331a; 330b, 331b) etant disposees, au moins dans une 

position, l'une au-dessus de Pautre et transversalement derriere le dispositif 
de coupe correspondant 

24. Engin agricole selon las revendication 23, caracterise par le fait que ladite 
20 bande transporteuse inferieure (31a, 31b) est liee de maniere coulissante a 

ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) et qu'il est prevu des 
organes de manoeuvre destines a translater ladite bande transporteuse 
inferieure (31a, 31b) horizontalement, vu en position de travail, et 
transversalement a ladite direction d'avance (2). 

25 

25. Engin agricole selon las revendication 23, caracterise par le fait que ladite 
bande transporteuse inferieure (331a, 331b) est liee de maniere pivotante a 
ladite unite de travail laterale correspondante (5a, 5b) au moyen d'une 
articulation (37a, 37b) d'axe dirig6 vers le haut. 

30 

i 




26. Engin agricole selon las revendication 25, caracterise par le fait que ladite 
bande transporteuse inferieure (331a, 331b) comporte une premiere bande 
transporteuse (35a, 35b) et une deuxieme bande transporteuse (36a, 36b). 

5 27. Engin agricole selon las revendication 26, caracterise par lefait que ladite 
deuxieme bande transporteuse (36a, 36b) est liee de maniere pivotante a 
ladite premiere bande transporteuse correspondante (35a, 35b) au moyen 
d'une articulation respective (38a, 38b) d'axe sensiblement horizontal. 

10 28. Engin agricole selon l'une quelconque des revendications 1 a 27, caracterise 
par le fait que ledit vehicule porteur (3 ; 103) comporte deux roues arrieres 
(15b), lesdites roues arrieres (15b) etant liees de maniere coulissante audit 
vehicule porteur (103) au moyen d'une articulation respective d'axe 
sensiblement horizontal et transversal a ladite direction d'avance (2), et qu'il 

15 est prevu des organes de manoeuvre destines a translater chaque roue arriere 

(15b) suivant ladite articulation respective. 
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